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	РАЗДЕЛ 1. название работ

	Поставка диагностического комплекса для системы технического диагностирования ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова. Проведение шефмонтажных работ, шефналадочных работ и участие в предварительных (комплексных) испытаниях поставляемого диагностического комплекса.


	РАЗДЕЛ 2. ОПИСАНИЕ РАБОТы

	Подраздел 2.1 Состав (перечень) работ 

1 Поставка диагностического комплекса для системы технического диагностирования ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова.

2 Проведение шефмонтажных и шефналадочных работ, поставляемого диагностического комплекса.

3 Участие в предварительных (комплексных) испытаниях поставляемого диагностического комплекса.

4 Работы выполняются в 2 этапа:

- 1 этап: Поставка диагностического комплекса для системы технического диагностирования ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова;

- 2 этап: Проведение шефмонтажных и шефналадочных работ, поставляемого диагностического комплекса. Участие в предварительных (комплексных) испытаниях поставляемого диагностического комплекса.

5 Сроки выполнения работ:

- 1 этап – 25.11.2014 г.;

- 2 этап – 25.12.2014 г..



	Подраздел 2.2 Описание работ

	1 Поставка диагностического комплекса для системы технического диагностирования ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова.
Поставка диагностического комплекса в соответствии с требованиями, приведенными в данном ТЗ.
2 Проведение шефмонтажных и шефналадочных работ, поставляемого диагностического комплекса.
2.1 Оказание консультативных работ (с выездом на место эксплуатации) при проведении монтажных и пуско-наладочных работ поставленного Исполнителем диагностического комплекса.

3 Участие в предварительных (комплексных) испытаниях поставляемого диагностического комплекса.

3.1 Участие в организуемых НИТИ предварительных (комплексных) испытаниях системы технического диагностирования ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова, в части работоспособности поставленного Исполнителем диагностического комплекса.


	РАЗДЕЛ 3. ТРЕБОВАНИЯ К работам

	Подраздел 3.1 Общие требования

	3.1.1 Заказчик – ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова, г. Сосновый Бор.
3.1.2 Диагностируемое оборудование расположено на площадке ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова, г. Сосновый Бор.

3.1.3  Цель оказания работ
Поставка диагностического комплекса для системы технического диагностирования ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова, обеспечение качественного выполнения монтажных и пусконаладочных работ, а также обеспечение работоспособности поставленного диагностического комплекса при проведении предварительных (комплексных) испытаниях системы технического диагностирования ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова.
3.1.4 Краткое описание объекта автоматизации

Объектом диагностирования является технологическое оборудование стендового комплекса ФГУП «НИТИ им. А.П. Александрова.

Перечень диагностируемого оборудования приведён в таблице 1

Таблица 1

№

п/п

Диагностируемое
 оборудование

Кол.

Тип
 оборудования

Диагностируемые узлы

1

Турбогенератор

2

ТМВ-2-2

1) передний подшипник скольжения насоса - 2,

2) задний подшипник скольжения насоса - 2,

3) передний подшипник скольжения турбины - 2,

4) задний подшипник скольжения генератора - 2

2

Преобразователь 

электромашинный

2

ПР-501

1) передний подшипник качения электромашины- 2,

2) задний подшипник качения электромашины- 2

3

Электроконденсатный насос

2

ЭКН-100/300

1) верхний подшипник качения насоса - 2,

2) нижний подшипник скольжения насоса- 2
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3.1.6 Требования к структуре диагностического комплекса
Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать создание распределенной и иерархической 2-х уровневой системы:
· нижний уровень – уровень измерительных устройств: первичных измерительных преобразователей и блоков обработки сигналов;

· верхний уровень – уровень автоматизированных рабочих мест и серверов.

На нижнем уровне реализуются задачи измерения параметров вибрации и тахометрии и обмена данными с верхним уровнем.

На верхнем уровне реализуются задачи сбора и накопления данных, обработки данных, прогнозирования технического состояния диагностируемого оборудования, информационной поддержки персонала, обеспечения справочной информацией, обмена данными с нижним уровнем, архивирования и визуализации результатов диагностирования.
Технические средства комплекса (первичные преобразователи, блоки обработки сигналов и т. д.), входящие в состав измерительных каналов должны быть сертифицированы и внесены в реестр средств измерений, допущенных к применения в Российской Федерации.

Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать диагностирование, направленное на определение технического состояния узлов технологического оборудования с определением вида и степени развития дефекта и осуществление прогнозирования технического состояния этого оборудования путем построения трендов развития общего уровня вибрации и степени развития дефектов.
Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать автоматизированное и автоматическое вибродиагностирование при стабильных и нестабильных частотах вращения роторов оборудования.

Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать реализацию следующих подсистем: 

· подсистема мониторинга технического состояния технологического оборудования;

· экспертная подсистема диагностирования технического состояния технологического оборудования.
Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать:

- создание системы диагностирования по модульному принципу, обеспечивать функциональную независимость и иметь возможность обмениваться данными с другими системами;
- создание стационарной и мобильной систем диагностирования.

Режим функционирования стационарной части системы диагностирования – круглосуточный и непрерывный.
3.1.7 Показатели назначения

Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать диагностирование технологического оборудования приведенного в п. 3.1.5 настоящего ТЗ. При этом должны диагностироваться следующие узлы оборудования:

1) для турбогенераторов: 

· опоры вращения турбины и генератора (подшипники скольжения);

2) для электронасоса:

· опоры вращения насоса (подшипники качения и скольжения);

3) для преобразователя электромашинного

·  опоры вращения электромашины (подшипники качения).

Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать определение следующих дефектов:

1) в подшипниках качения:

· дисбаланс (обкатывание наружного кольца);

· перекос подшипника при посадке;

· неоднородный радиальный натяг;

· износ дорожки качения наружного кольца;

· износ дорожки качения внутреннего кольца;

· коррозия, трещины на дорожке качения наружного кольца;

· коррозия, трещины на дорожке качения внутреннего кольца;

· коррозия, трещины на поверхности тел качения;

· износ сепаратора;

· дефекты смазки;

2) в подшипниках скольжения:

· дисбаланс;

· неуравновешенность вала;

· перекос подшипника;

· автоколебания вала;

· износ вкладыша подшипника;

· удары в подшипнике.

Примечание: Определение выше перечисленных дефектов осуществляется при наличии сигналов тахометрии от роторов диагностируемого оборудования. При отсутствии сигналов тахометрии комплекс должен обеспечивать виброконтроль оборудования.

Показатели назначения должны быть подтверждены при проведении приёмочных испытаний у Исполнителя  или при проведении предварительных (комплексных) испытаний на месте эксплуатации, при этом программы и методики испытаний должны быть согласованы Заказчиком.
3.1.8 Требования по надёжности

Поставляемый диагностический комплекс должен  быть рассчитан на непрерывную круглосуточную работу.

Реализуемая на базе диагностического комплекса система диагностирования относится к системам длительной эксплуатации, компоненты которой являются восстанавливаемыми объектами, подвергающимися ремонтам (плановым и внеплановым) и техническому обслуживанию.

Срок службы диагностического комплекса должен составлять не менее 5 лет с учетом замены неисправных и выработавших свой ресурс компонент (включая компьютеры, мониторы и т. д.).

Среднее время наработки на отказ диагностического комплекса - не менее 10 000 ч.

Для оперативного устранения неисправностей оборудования должен быть предусмотрен необходимый комплект запасных частей, инструмента и принадлежностей.

Примечание: Комплект запасных частей, инструмента и принадлежностей поставляется по отдельному договору при необходимости.

Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать восстановление любой функции диагностирования в течение 2 часов путём замены неисправного устройства из ЗИП.

Время восстановления работоспособности с резервных копий не должно превышать 60 мин. (без восстановления архива).

Поставляемый диагностический комплекс должен  быть снабжены устройством бесперебойного электропитания.

В случае пропадания электропитания устройство бесперебойного электропитания должно обеспечивать:

· работу диагностического комплекса до перехода на резервное электропитание в течение 30 минут;

· корректное завершение работы диагностического комплекса при невозможности перейти на резервное электропитание.

3.1.9 Требования по безопасности
Поставляемый диагностический комплекс должен обеспечивать защиту персонала от поражения электрическим током в соответствии с требованиями ГОСТ 12.1.030 и СНиП 12-03.

Поставляемый диагностический комплекс не должен оказывать вредного воздействия на здоровье человека.
Поставляемый диагностический комплекс должен удовлетворять требованиям безопасности при монтаже, наладке, эксплуатации, обслуживании и ремонте в соответствии с требованиями ГОСТ 29075-91.

Поставляемый диагностический комплекс должен быть пожаростойкими, не быть источником возгорания и соответствовать требованиям ГОСТ 12.2.007.0 и ГОСТ 12.1.004.

3.1.10 Требования к эксплуатации, техническому обслуживанию, ремонту и хранению компонентов системы
Требования к количеству и квалификации персонала, осуществляющего регламентное обслуживание и ремонт поставляемых технических средств, должны быть определены в руководстве по эксплуатации этих средств.

Под текущим ремонтом поставляемых технических средств понимается замена неисправного оборудования на соответствующее оборудование из состава ЗИП (поставка ЗИП осуществляется по отдельному договору).

3.1.11 Требования к защите информации от несанкционированного доступа

Обеспечение безопасности информации  является совокупностью организационных мер и программно-технических средств  защиты, обеспечивающих аутентичность, разграничение доступа, целостность и доступность информации, хранимой, обрабатываемой и принимаемой (и передаваемой) в поставляемом диагностическом комплексе.

Защищаемым ресурсом диагностического комплекса является информация (данные и программное обеспечение), хранимая, обрабатываемая и передаваемая (принимаемая) в пределах диагностического комплекса.

Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать:

· защиту серверного оборудования и АРМ оператора от компьютерных вирусов (антивирусное ПО);

· аутентификацию и контроль полномочий (уровня доступа) пользователей сервера;

· ограничение возможностей оператора и технического персонала по работе в системе минимально необходимым для выполнения должностных обязанностей набором функций;

· протоколирование действий оператора.

Доступ к работе с сервером и АРМ оператора диагностического комплекса должен осуществляться с  помощью пароля.

Пароль должен однозначно идентифицировать пользователя и определять его права на:

- управление системой;

- изменение информации в системе.

3.1.12 Требования по сохранности информации при авариях
При нарушениях в работе поставляемого диагностического комплекса должна быть предусмотрена возможность восстановления информации, сохраненной в диагностическом комплексе, при помощи средств, встроенных в программно-технические средства, после восстановления работоспособности диагностического комплекса.
3.1.13 Требования к защите от влияния внешних воздействий
Блоки обработки сигналов  должны быть устойчивы к воздействию следующих внешних факторов:

· синусоидальная вибрация в диапазоне частот от 10 до 300 Гц с амплитудой ускорения 20 м/с2 (2g);

· повышенная температура окружающей среды 50°С при относительной влажности воздуха 60%;

· пониженная температура окружающей среды минус 30°С при относительной влажности воздуха 60 %.

Защищенность оболочек блока должна соответствовать степени защиты IP54  по ГОСТ 14254-96.

3.1.14 Требования к патентной чистоте
Требования по патентной чистоте не предъявляются

3.1.15 Требования к функциям и задачам

Основными задачами диагностического комплекса являются:

· вибромониторинг (виброконтроль во времени) состояния технологического оборудования;

· на основе данных вибродиагностирования выявление дефектов диагностируемого оборудования и прогнозирование развития этих дефектов;

· прогнозирование ресурса безаварийной эксплуатации диагностируемого оборудования;

· выдача заключения о фактическом техническом состоянии диагностируемого оборудования;

· выдача рекомендаций ремонтному персоналу по оптимизации режима работы диагностируемого оборудования и на этой основе повышения надежности его работы и  продления срока службы.

· сбор, обработка и хранение диагностической  информации и передача в БД данных мониторинга и диагностирования;

· визуализацию результатов контроля и диагностирования.

Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечить реализацию следующих подсистем:

· подсистема вибромониторинга (стационарная и мобильная) технического состояния технологического оборудования;

· экспертная подсистема диагностирования технического состояния технологического оборудования.
Подсистема вибромониторинга (стационарная и мобильная)  технического состояния технологического оборудования осуществляет постоянный и периодический  контроль состояния общего уровня вибрации оборудования с оповещением пользователя  о превышении допустимого уровня вибрации (уставки).
Данная подсистема базируется на стационарном и мобильном оборудовании нижнего уровня (датчики, линии связи, блоки обработки сигналов и т. д.), а также  на оборудовании верхнего уровня: сервере и АРМ оператора.
Экспертная подсистема диагностирования технического состояния технологического оборудования осуществляет автоматическое (в реальном времени) и/или автоматизированное (по запросу оператора) диагностирование узлов оборудования (определение дефектного узла, вида и степень развития дефекта), прогнозирования ресурса безаварийной эксплуатации его узлов и выдачу рекомендаций обслуживающему персоналу по дальнейшей эксплуатации оборудования при стабильных и нестабильных частотах вращения роторов контролируемого оборудования.

Данная подсистема базируется  на оборудовании верхнего уровня: сервере и АРМ оператора. При этом данные в этой подсистеме используются данные от подсистемы вибромониторинга.

Примечание: Работа экспертной  подсистемы осуществляется при наличии сигналов тахометрии от роторов диагностируемого оборудования и вибрации от опор вращения. При отсутствии сигналов тахометрии Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать текущий виброконтроль оборудования в точках установки вибродатчиков.

3.1.16 Требования к программному обеспечению (ПО). 

Программное обеспечение (ПО) диагностического комплекса делится на системное ПО и специальное ПО (СПО).

Специальное ПО обеспечивает решение задач диагностического комплекса, смотри п. 3.1.15.

Системное ПО обеспечивает функционирование СПО на выбранном техническом обеспечении.

СПО диагностического комплекса должно обеспечивать его эксплуатацию без участия разработчика СПО.

ПО диагностического комплекса должно обеспечивать дальнейшее развитие, создаваемой на основе этого диагностического комплекса системы диагностирования, в плане наращивания функциональных возможностей системы, а также в плане наращивания количества каналов диагностирования, АРМ и серверов.

3.1.17 Требования к техническому обеспечению

3.1.17.1 Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать решение задач указанных в п. 3.1.5.

3.1.17.2 Поставляемый диагностический комплекс должен  обеспечивать дальнейшее развитие создаваемой на их базе системы диагностирования в плане наращивания функциональных возможностей системы, а также в плане наращивания количества каналов диагностирования, АРМ и серверов.

3.1.17.1 Блок обработки сигналов

Основные технические характеристики блока обработки сигналов должны быть представление в эксплуатационной документации на этот блок и быть не хуже характеристик приведенных ниже:

- Число аналоговых измерительных каналов должно быть………………….... не менее 16;
- Число каналов измерения частоты вращения роторных узлов должно быть…………4;
- Диапазон частот измерений амплитуды переменного напряжения по линейному входу должен находиться в пределах, Гц ………………………………………….…….... от 0,125 до 25600;
- Диапазон измерений амплитуд переменного напряжения по линейному  входу должен находится в пределах, В  ………………….…….…................................................от 100•10-6 до 2,5;
- Неравномерность амплитудно-частотной характеристики аналогового канала должна составлять дБ, не более ………………………………………………………………………...0,5;
- Диапазон измерений амплитуд виброускорения аналогового  канала должен находиться в пределах, м/с2:

по ICP входу при чувствительности вибропреобразователя, 5,1 мВ•с2/м.....от 0,5 до 490;
- Пределы допускаемой основной относительной погрешности измерений амплитуды виброускорения должны составлять, % ……….…………..…………………………………………..± 6;
- Диапазон частот пропускания полосового фильтра по СКЗ виброскорости должен находиться в Гц, …………... …………………………….…………………………………...от 10 до 1000;
- Диапазон измерений СКЗ виброскорости в полосе частот от 10 до 1000 Гц должен находиться в пределах, мм/с………...............................................................................от 0,1 до 100;
- Пределы допускаемой основной относительной погрешности измерений СКЗ виброскорости должны составлять, % ….………........................................................................± 6;
- Диапазон частот измерений виброускорения канала по ICP и зарядовым входам должен находиться в пределах, Гц: ……………………………………..………………..……..10-25600;
- Пределы допускаемой основной относительной погрешности измерений переменного напряжения по линейному входу должны   составлять,% ……………………………..….………± 5;
- Диапазон измерений частоты вращения роторных узлов должен находиться в пределах, Гц…………..…………………………………………………………………..………от 1 до 3000;
- Пределы допускаемой основной относительной погрешности измерений частоты вращения роторных узлов должны составлять, % ..................................................................± 0,5;
- Входное сопротивление канала измерения напряжения должно составлять, 

не менее кОм, ……………………………………………………………………..………………….….9;
- Уровень СКЗ шума аналогового измерительного канала, приведенный к входу, должен составлять, не более: по ICP входу, м/с2…………..……………………………………….………….0,05;
- Переходное затухание электрических сигналов между каналами измерений параметров вибрации и переменного напряжения  должно составлять, дБ, не менее………………………...80;
- Пределы допускаемой дополнительной относительной погрешности измерений параметров вибрации и переменного напряжения при максимальном и минимальном значениях рабочих температур окружающей среды должны составлять, %   ……………...................…± 5;
- Пределы допускаемой дополнительной относительной погрешности измерений параметров вибрации и переменного напряжения при максимальном отклонении напряжения питания от номинального значения должны составлять, %......................................................±5;
- Электрическое сопротивление изоляции цепей питания БОС-16В  при нормальных условиях,  в условиях повышенной рабочей температуры окружающей среды должно составлять, МОм, не менее ……………………..……………………………………………....…………..1;
- Средняя наработка на отказ, ч ……………………….……………….......………….……10 000;
- Средний  срок службы должен составлять, лет …………..…………………………..……...5;
- Питание блока должно осуществляться по стандарту PoE  

Время установления рабочего режима блока должно составлять, не более мин, ……....1;
- Габаритные размеры блока (Д х Ш х В) должны составлять, не более мм,………………………………………………………………………………………………….….244х143х88;
- Масса блока должна составлять, кг, не более…………………………....………….............3,0.
3.1.17.3 Мобильная подсистема
Мобильная подсистема (переносной вибродиагностический комплекс) должна включать в себя:

· Анализатор со встроенной программной детальной диагностики подшипников качения и зубчатых передач.  – 1компл.

· Программное обеспечение, с возможностью проведения автоматического вибродиагностирования: подшипников качения, подшипников скольжения, зубчатых передач,  рабочих колес вентиляторов и насосов - 1 компл.

· Зарядно-питающее устройство – 1 компл.

· Вибродатчик (пьезоакселерометр) с кабелем и магнитом -1 компл. 

· Кабель обмена с компьютером – 1шт.

· Тахометр – компл.

· Описание программы -1 шт. 

· Руководство по эксплуатации - 1 шт.  

· Паспорт – 1шт. 

· Методика поверки -1 шт. 

· Инструкция пользователя – 1шт.  

· Свидетельство о поверке – 1 шт.

· Копия сертификата об утверждении типа средств измерения с описанием -1 компл.

· Упаковочный чемодан -1 компл.

Документация представляется на русском языке.

Технические характеристики анализатора должны быть не хуже

Входное сопротивление, кОм

100±5

Динамический диапазон входного сигнала, В (дБ)

5·10-6 (2,0 (112)

Диапазон частот входного сигнала, Гц

0,125 (25600

Средние частоты цифровых полосовых фильтров для предварительной фильтрации входного сигнала

для 1/3 октавных фильтров:

800, 1000, 1250, 1600, 2000, 2500, 3150, 4000, 5000, 6300, 8000, 10000, 12500, 16000, 20000 Гц

для 1/1 октавных фильтров:

8000, 16000 Гц

Габаритные размеры измерительного блока, мм

не более  200х113х47

Масса прибора, кг

не более 1,2

Мощность, потребляемая прибором, Вт

не более 2,0

Параметры при измерении сигнала в частотной области

Полосы анализа, Гц

25, 50, 100, 200, 400, 800, 1600, 3200, 6400, 12800, 25600 

Количество линий в спектре

400,800, 1600

Весовая функция

Ханнинг

Количество усреднений в спектре

1(255

Единицы измерения амплитуды

м/с2, мм/с, мкм, В,g
Представление спектра

линейное, логарифмическое (дБ)

Параметры при измерении сигнала во временной области

Количество отсчетов 

1000

Единицы измерения амплитуды

м/с2, В, g

Диапазон частот вращения, Гц

0,2(300

Параметры энергонезависимой памяти

Емкость памяти (16 Мб)

число линий

400

800

1600

Параметры электропитания

Аккумулятор (без эффекта памяти)

никель-металл-гидрид

Время работы от встроенной аккумуляторной батареи, часов

не менее 12

Время заряда встроенной аккумуляторной батареи, часов

не более 3

Рабочие условия эксплуатации

Температура окружающего воздуха, 0С

От минус 20 до 40

Относительная влажность воздуха, %

30(90

Программное обеспечение должно обеспечивать автоматическое детальное диагно​стирование технического состояния узлов роторного типа: подшипников качения и скольжения, зубчатых передач,  рабочих колес, вентиляторов и насосов; 

3.1.17.4 сервер диагностического комплекса

На верхнем уровне реализуются задачи сбора и накопления данных, обработки данных, прогнозирования технического состояния диагностируемого оборудования, информационной поддержки персонала, обеспечения справочной информацией, обмена данными с нижним уровнем, архивирования и визуализации результатов диагностирования.

3.1.17.5 АРМ оператора

На верхнем уровне реализуются задачи обработки данных, прогнозирования технического состояния диагностируемого оборудования, информационной поддержки персонала, обеспечения справочной информацией и визуализации результатов диагностирования.

	Подраздел 3.2 Требования к качеству оказываемых работ

	На предприятии Исполнителя должна действовать сертифицированная система обеспечения качества.
Оборудование, используемое для организации каналов измерения и управления, должно иметь действующие сертификаты средств измерения.

	Подраздел 3.3 Требования к гарантийным обязательствам оказываемых работ

	Исполнитель должен гарантировать качество и надёжность работы диагностического комплекса со дня ввода в эксплуатацию в течение 24 месяцев в пределах требований, оговорённых в данном Техническом задании.

	Подраздел 3.5 Требования к безопасности оказания работ и безопасности результата оказанных работ 

	Требования по безопасности должны соответствовать требованиям п. 3.1.9 настоящего ТЗ.
Требования безопасности при эксплуатации должны быть установлены специальными разделами руководства по эксплуатации.

	Подраздел 3.6 Требования по обучению персонала Заказчика

	Исполнитель должен обеспечить обучение специалистов Заказчика пред проведением предварительных (комплексных) испытаний на месте эксплуатации.

	Подраздел 3.7 Требования к составу Технического предложения Участника

	Участник должен предоставить развернутое Техническое предложение на поставку программно-технических средств, в котором должны быть прописаны технические решения в соответствии с требованиями настоящего ТЗ

	Подраздел 3.8 Специальные требования

	3.7.1 Исполнитель за последние 3 года должен обладать опытом выполнения сопоставимых по характеру и объему работ на сумму не менее начальной цены договора (сопоставимыми по характеру и объему будут считаться завершенные за три года договоры на разработку и поставку диагностических систем и комплексов).
3.7.2 Исполнитель должен иметь:

· опыт работ по созданию систем диагностирования оборудования военно-морского назначения не менее 5 лет (предоставляется перечень организаций-заказчиков МО РФ);

· сертификат соответствия  Системы менеджмента качества требованиям ГОСТ ISO 9001-2011 и ГОСТ РВ 0015-002-2012 (предоставляется копия сертификата);

· лицензию на изготовление и ремонт средств измерений, используемых в СТД (предоставляется лицензия);

· лицензию на осуществление работ с использованием сведений, составляющих государственную тайну (предоставляется лицензия).



	РАЗДЕЛ 4. РЕЗУЛЬТАТ ОКАЗАННЫХ РАБОТ

	Подраздел 4.1 Описание конечного результата оказанных работ

	Поставка диагностического комплекса
По результатам работы Исполнитель передаёт Заказчику диагностический комплекс проверенный в ходе приёмочных испытаний,  а также:
- акт приёмочных испытаний;

- программное обеспечение (установочные диски); 

- эксплуатационную документацию на поставляемый диагностический комплекс (паспорт, руководство по эксплуатации, руководство пользователя, прочая техническая документация на отдельные единицы оборудования).
Проведение шеф-монтажных работ, шеф-наладочных работ и участие в проведении предварительных (комплексных) испытаний на месте эксплуатации
По результатам работы Исполнитель представляет Заказчику акт выполненных работ, утверждённый Заказчиком.

	Подраздел 4.2 Требования по приемке работ

	Поставка диагностического комплекса
Поставляемый диагностический комплекс подвергается  приемочным испытаниям. Приемочные испытания поставляемого диагностического комплекса проводятся у Исполнителя по программе и методике приёмочных испытаний согласованной Заказчиком.
Проведение шеф-монтажных работ, шеф-наладочных работ и участие в проведении предварительных (комплексных) испытаний на месте эксплуатации

Исполнитель осуществляет консультативные работи по выполнению монтажных и наладочных работ, по результатам работ оформляются акты соответствующих работ, которые должны быть согласованы Исполнителем.
Исполнитель участвует в предварительных (комплексных) испытаниях системы диагностирования создаваемой на базе поставляемого диагностического комплекса, в части оказания консультативных работ, с целью обеспечения работоспособности диагностического комплекса в процессе проведения испытаний. Результаты работ оформляются актом проведения предварительных (комплексных) испытаний, который должен быть согласован Исполнителем.



	Подраздел 4.3 Требования по передаче Заказчику технических и иных документов (оформление результатов оказанных работ)

	Исполнитель передаёт Заказчику техническую документацию в объёме указанном в п. 4.1 настоящего ТЗ.


РАЗДЕЛ 5. ПЕРЕЧЕНЬ ПРИНЯТЫХ СОКРАЩЕНИЙ

	№ п/п
	Сокращение
	Расшифровка сокращения

	1
	ПО
	Программное обеспечение

	2
	ПТС 
	Программно-технические средства

	4
	СПО
	Специальное программное обеспечение


Руководитель работ







Чертков А.А.

Техническое задание �на выполнение работ
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