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ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ

к системе измерения перемещений 

1 НАЗНАЧЕНИЕ

Система предназначается для проведения измерений  относительных перемещений деталей объекта испытаний при воздействии механических нагрузок (удары, вибрация).

2 КРАТКОЕ ОПИСАНИЕ СИСТЕМЫ измерения перемещений
Система измерения перемещений должна состоять из блока измерений, регистратора (платы сбора данных) и персонального компьютера с установленным программным обеспечением. Система измерения перемещений должна в режиме реального времени производить измерения перемещений по 8 каналам с помощью токовихревых первичных измерительных преобразователей (ПИП) на основе катушек АДИ-33, РДИ 2144, РДИ 2146 и их модификаций и сохранять информацию в памяти компьютера.

3 ОСНОВНЫЕ ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ И ТРЕБОВАНИЯ К СИСТЕМЕ ИЗМЕРЕНИЯ ПЕРЕМЕЩЕНИЙ

3.1 Требования к блоку измерений (БИ)

3.1.1 БИ должен обеспечивать:

- формирование сигналов синусоидальной формы амплитудой (600±40) мВ или (1,5±0,04) В и частотой 500 кГц или 300 кГц соответственно для питания измерительной цепи;

- выходное напряжение питания ПИП амплитудой 1,2 и 3 В; 

- контроль выходного напряжения на каждом канале (без ПИП) с параметрами, указанными в п 3.2.4.

Должна быть предусмотрена возможность управления БИ дистанционно (с расстояния до 150 м).

3.1.2 На передней панели БИ должны присутствовать:

- тумблер «220 В» - «ВЫКЛ» - для включения и выключения БИ;

- тумблер «~220 В» - «24 В» - для переключения режима питания от сети переменного тока 220 В или от источника питания постоянного тока;

- тумблер «ДУ» - для включения режима дистанционного управления БИ;

- тумблер «500 кГц» - «300 кГц» - для переключения частоты питания ПИП;

- тумблер «1,2 В» - «3 В» - для переключения значения напряжения питания ПИП;

- светодиод, отображающий подачу питающего напряжения на БИ;

- переключатель «канал 1-8, ВЫКЛ» - для подключения выбранного канала к розетке «КОНТРОЛЬ»;

- тумблер «НАСТРОЙКА» - для подачи на выход БИ контрольного напряжения;

- розетка «КОНТРОЛЬ» - для подключения вольтметра при контроле выходного напряжения на выбранном канале.

3.1.3 На задней панели БИ должны присутствовать:

- розетки «КАНАЛ 1» - «КАНАЛ 8»  - для подключения ПИП с помощью соединительного жгута;

- розетка «ВЫХОД» - для подключения регистрирующей аппаратуры;

- вилка «ДУ» - для подключения к БИ линий дистанционного управления;

- розетка «24 В» - для подключения к БИ внешнего источника постоянного тока;

- вилка «~220 В» - для подачи питания БИ от сети переменного тока;

- «1 А», «2 А» - держатели предохранителей на 1 А и 2 А;

- зажим для заземления корпуса БИ.

Корпус БИ должен иметь удобную ручку для переноски.

3.2 Технические характеристики БИ

3.2.1 Нагрузочная способность выходов БИ:

- сопротивление, кОм, не менее ……………………………………………………………10;

- ёмкость, мкФ, не более…………………………………………………………………….0,1.

3.2.2 Напряжение питания БИ:

- сеть переменного тока (220±22) В, (50±1) Гц;

- источник постоянного тока (24±0,2) В.

3.2.3 БИ должен обеспечивать верхний предел линейного преобразования сигнала по выходу, В, не менее……………………………………………………………………………….......7.

3.2.4 БИ должен обеспечивать контрольное напряжение измерительного канала при нахождении тумблера «1,2 В/3 В» в положении:

«1,2 В», В………………………………………………………………………………...2,4±0,2;

«3 В», В…………………………………………………………………………………..6,3±0,3.

3.2.5 Время установления выходного сигнала БИ при скачкообразном изменении напряжения на выходе, мкс, не более ……………………………………………………………...50.

3.2.6 Значение коэффициента преобразования БИ……...………………………….…33,4±1.

3.2.7 Неидентичность каналов БИ, %, не более……………………………………………1,5.

3.2.8 Взаимовлияние каналов БИ, %, не более………………………………………..…….1.

3.2.9 Уровень шумов и наводок на выходе БИ:

при питании от сети переменного тока, мВэфф, не более………………………………...10;

при питании от источника постоянного тока, мВэфф, не более……………………………2.

3.2.10 Длина измерительного жгута от ПИП до БИ, м. …………………………………...20.

3.2.11 Количество каналов преобразования………………………………………….………8.

3.2.12 Время непрерывной работы БИ, час, не менее ………………………………………8.

3.2.13 Масса БИ, кг, не более...………………………………………………...………….11,5.

3.2.14 Ток потребления при питании от сети 220 В, А, не более ………………………..0,6.

3.2.15 Габаритные размеры БИ (Д×В×Ш), не более, мм.……………………...471×192×363.

3.2.16 Рабочие условия применения:

- температура окружающей среды от минус 30 до плюс 60 °С;

- относительная влажность воздуха не более 98% при температуре от 15 до 25 °С;

- атмосферное давление от 94 до 102 кПа (от 705 до 765 мм.рт.ст.);

3.3 Требования к регистратору, компьютеру и программному обеспечению

Регистратор должен обеспечивать сбор данных с частотой дискретизации не ниже       100 кГц на канал с разрядностью АЦП не ниже 16 бит. Объем памяти устройства хранения и обработки полученной информации (современный IBM-совместимый ноутбук с диагональю экрана не менее 17”, ОЗУ не менее 4 ГБ, тактовой частотой процессора не ниже 2 ГГц, объемом видеопамяти не ниже 512 МБ) должен обеспечивать непрерывный сбор данных по 8 каналам в течение 8 часов.

Программное обеспечение должно быть на русском языке, обеспечивать ввод начальных параметров ПИП, регистрацию сигналов с ПИП, просмотр сигналов в режиме реального времени, последующую обработку и хранение результатов измерений.

3.4 Требования к системе измерения перемещений

Система измерения должна быть утверждена как тип средства измерения специального назначения и иметь свидетельство установленного образца.

4 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ

Электрическая часть БИ должна соответствовать требованиям «Правил устройства электроустановок». Степень защиты корпуса по ГОСТ 17494-87 (МЭК 34-5-81),  ГОСТ 14254-96 (МЭК 529-89), ГОСТ 14255-69 (МЭК 144-63) – не ниже IP 20.

5 Комплект поставки

В комплект поставки должны входить:

- блок измерений перемещений (БИ);

- комплект жгутов;

- регистратор;

- IBM-совместимый ноутбук, с параметрами, указанными в п. 3.3;

- специализированное программное обеспечение;

- руководство оператора на русском языке;

- свидетельство (копия) об утверждении типа средства измерения;

- программа и методика аттестации системы измерений перемещений;

- методика поверки системы измерений перемещений;

- свидетельство о первичной поверке системы измерений перемещений;

- руководство по эксплуатации на русском языке;

- комплект ПИП.










