Техническая часть на закупку комплектующих материалов для изготовления системы управления комплекса импульсного лазерного напыления
Требования к количеству, качеству, техническим характеристикам товара, работ, услуг, требования к их безопасности, требования к функциональным характеристикам (потребительским свойствам) товара, требования к размерам, упаковке, отгрузке товара, требования к результатам работ и иные показатели, связанные с определением соответствия поставляемого товара, выполняемых работ, оказываемых услуг потребностям Заказчика.

В Технической части представлены все необходимые сведения о предмете закупки.
	№
	Наименование товара
	Технические характеристики
	Кол-во

	1
	Комплекс ввода и вывода дискретных сигналов, в составе:
	1

	1.1
	Реконфигурируемое шасси на базе ПЛИС Xilinx Spartan-3 2M или (эквивалент) со встроенным контроллером реального времени 400 МГц  и возможностью установки 8 модулей ввода/вывода сигналов.
	· 8 слотов для установки модулей высотой 1U;
· Комплект для установки шасси на DIN-рейку;

· ПЛИС Xilinx Spartan-3 2M;

· LUTs/Flip-Flops – 46080;

· EmbeddedBlock RAM – 720 кбит;

· Поддержка режима обмена данными по каналам DMA;

· Центральный процессор 400 МГц; 

· ОЗУ 128 МБ;

· ПЗУ 256 МБ;

· Наличие 2-ух  портов Ethernet 10/100BASE-T;

· Наличие порта RS-232;

· Дублированный вход питания 19-30 В постоянного тока;

· Потребляемая мощность – до 20 Вт;

· ОС реального времени VxWorks;

· Рабочая температура – от -20 до +55 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;

· Допустимые удары – до 30 g полусинус 11 мс, до 50 g полусинус 3 мс;

· Масса не более 930 г;

· Совместимость с программным драйвером RIO.
	1

	1.2
	8-канальный модуль дискретного ввода/вывода с логикой 5 В/TTL.
	· Высота 1U;
· Количество дискретных каналов ввода/вывода – 8;

· Программно конфигурируемое направление передачи сигналов (ввод или вывод по каждой из линий);

· Уровень логических сигналов – 5В/TTL;

· Тактирование каналов – аппаратное, с тактом от 100 нс;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;

· Допустимые удары – до 30 g полусинус 11 мс, до 50 g полусинус 3 мс;

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	1

	1.3
	32-канальный модуль дискретного ввода с логикой 24В.
	· Высота 1U;

· Количество дискретных каналов вывода – 32;

· Уровень логических сигналов – до 30 В, втекающий ток (sinking);

· Тактирование каналов – аппаратное, с тактом от 7 мкс;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;
· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	3

	1.4
	32-канальный модуль дискретного вывода.
	· Высота 1U;

· Количество дискретных каналов вывода – 32;

· Уровень логических сигналов – до 60В, вытекающий ток (sourcing);

· Максимальный выходной ток – до 625 мА/канал;

· Тактирование каналов – программное, с тактом от 8 мкс;

· Тип изоляции - канал-земля;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;
· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Совместимость с программным драйвером RIO.
	3

	1.5
	Блок питания средней мощности.
	· Вход – 1 фаза, 100-120/200-240 В переменного тока;

· Выход – 24 В постоянного тока, 10 А, 240 Вт;

· Включает в состав набор для монтажа на DIN-рейку;
	1

	1.6
	Кабель MXI
	· Экранированный кабельMXIдлиной 1 м;

· Разъемы MXI Express - ExpressCard.
	2

	2
	Комплекс контроля и управления шаговыми двигателями №1, в составе:
	1

	2.1
	Реконфигурируемое шасси на базе ПЛИС XilinxSpartan-6 LX150 или (эквивалент) со встроенным контроллером реального времени 1.33 ГГц  и возможностью установки 8 модулей ввода/вывода сигналов
	· 8 слотов для установки модулей высотой 1U;
· Комплект для установки шасси на DIN-рейку;

· ПЛИС XilinxSpartan-6 LX150;

· Поддержка режима обмена данными по каналам DMA;

· Центральный процессор 1.33 ГГц; 

· ОЗУ 2Гб;

· Жесткий диск 32Гб;

· Наличиепорта 2 Gigabit Ethernet 10/100BASE-T;

· Наличие 4 портов USB 2.0;
· Наличие порта RS-232;
· Дублированный вход питания 9-30 В постоянного тока;

· Потребляемая мощность – до 75 Вт;

· ОС реального времени VxWorks;
· Рабочая температура – от -20 до +55 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;
· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Масса не более 3.2кг;

· Габаритные размеры не более 450х90х125мм

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	1

	2.2
	Модуль-контроллер для управления шаговыми двигателями.
	· Высота 1U;

· Количество осей – 1;

· Выход управления шаговым двигателем – 5 МГц;

· Уровни цифрового сигнала управления двигателем – 5,25В и 0,9В;

· 2 разъема: 15-контактный DSUB для управляющих сигналов; 20-контактный MDR подключения для подключения инкрементального энкодера,  концевых выключателей и питания контроллера;

· Выходной импеданс – 300 Ом;

· Уровни цифрового сигнала для подключения энкодера -0,25В…5,25В;

· Уровни цифровых сигналов для подключения концевых выключателей – состояние выкл.<5В, состояние вкл. 11…30В;

· Цифровые линии ввода - 4;

· Цифровые линии вывода - 2;

· Питание контроллера 19…30В, 375мА;

· Масса 155г;

· Изоляция канал-земля 60В постоянного тока, 500В в течении 5с;

· Допустимые вибрации - до 5 g;
· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Совместимость с программным драйвером RIO;

· Совместимость с программным обеспечением Motion.
	8

	2.3
	Блок питания средней мощности.
	· Вход – 1 фаза, 100-120/200-240 В переменного тока;

· Выход – 24 В постоянного тока, 10 А, 240 Вт;

· Включает в состав набор для монтажа на DIN-рейку;
	1

	2.4
	Кабель 37 pin
	· Экранированный кабель 37 pinдлиной 1 м;

· Разъемы female-male.
	8

	2.5
	Клеммник37 pin
	· Клеммник горизонтального расположения 37 pin;

· Комплект для установки шасси на DIN-рейку;
	8

	3
	Комплекс контроля и управления шаговыми двигателями №2, в составе:
	1

	3.1
	Реконфигурируемое шасси на базе ПЛИС XilinxSpartan-6 LX150 или (эквивалент) со встроенным контроллером реального времени 1.33 ГГц  и возможностью установки 8 модулей ввода/вывода сигналов
	· 8 слотов для установки модулей высотой 1U;
· Комплект для установки шасси на DIN-рейку;

· ПЛИС XilinxSpartan-6 LX150;

· Поддержка режима обмена данными по каналам DMA;

· Центральный процессор 1.33 ГГц; 

· ОЗУ 2Гб;

· Жесткий диск 32Гб;

· Наличиепорта 2 Gigabit Ethernet 10/100BASE-T;

· Наличие 4 портов USB 2.0;
· Наличие порта RS-232;
· Дублированный вход питания 9-30 В постоянного тока;

· Потребляемая мощность – до 75 Вт;

· ОС реального времени VxWorks;
· Рабочая температура – от -20 до +55 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;
· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Масса не более 3.2кг;

· Габаритные размеры не более 450х90х125мм

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	1

	3.2
	Модуль-контроллер для управления шаговыми двигателями.
	· Высота 1U;

· Количество осей – 1;

· Выход управления шаговым двигателем – 5 МГц;

· Уровни цифрового сигнала управления двигателем – 5,25В и 0,9В;

· 2 разъема: 15-контактный DSUB для управляющих сигналов; 20-контактный MDR подключения для подключения инкрементального энкодера,  концевых выключателей и питания контроллера;

· Выходной импеданс – 300 Ом;

· Уровни цифрового сигнала для подключения энкодера -0,25В…5,25В;

· Уровни цифровых сигналов для подключения концевых выключателей – состояние выкл.<5В, состояние вкл. 11…30В;

· Цифровые линии ввода - 4;

· Цифровые линии вывода - 2;

· Питание контроллера 19…30В, 375мА;

· Масса 155г;

· Изоляция канал-земля 60В постоянного тока, 500В в течении 5с;

· Допустимые вибрации - до 5 g;
· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Совместимость с программным драйвером RIO;

· Совместимость с программным обеспечением Motion.
	8

	3.3
	Блок питания средней мощности.
	· Вход – 1 фаза, 100-120/200-240 В переменного тока;

· Выход – 24 В постоянного тока, 10 А, 240 Вт;

· Включает в состав набор для монтажа на DIN-рейку;
	1

	3.4
	Кабель MDR - 37 pin
	· Экранированный кабель 37 pinдлиной 1 м;

· Разъемыfemale MDR – male 37 pin.
	4

	4
	Комплекс ввода вывода аналоговых сигналов, в составе:
	1

	4.1
	· Реконфигурируемое шасси на базе ПЛИС XilinxVirtex-5 LX110 или (эквивалент) и возможностью установки 14 модулей ввода/вывода сигналов
	· 14 слотов для установки модулей высотой 1U;
· Комплект для установки шасси на DIN-рейку;

· ПЛИС XilinxVirtex-5 LX110;

· Поддержка режима обмена данными по каналам DMA;

· Дублированный вход питания 9-30 В постоянного тока;

· Потребляемая мощность – до 32 Вт;

· Рабочая температура – от 0 до +55 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;

· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Масса не более 2.4кг;

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	1

	4.2
	16-канальный модуль измерения сигналов с термопар.
	· Высота 1U;

· Количество входных аналоговых каналов – 16;

· Разрешение АЦП – 24 бит;

· Режим опроса аналоговых каналов – мультиплексируемый;

· Частота дискретизации АЦП – до 1200 Гц;

· Входной диапазон сигналов – ±78.125 мВ;

· Входная полоса – 78 Гц;

· Наличие встроенных датчиков температуры холодного спая;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;

· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	2

	4.3
	32-канальный мультиплексируемый модуль ввода аналоговых сигналов.
	· Высота 1U;

· Количество входных аналоговых каналов – 32 с общим проводом или 16 дифференциальных;

· Режим опроса аналоговых каналов – мультиплексируемый;

· Частота дискретизации АЦП – 250 кГц;

· Разрешение АЦП –16 бит;

· Входной диапазон сигналов – от ±200 мВ до ±10 В;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;
· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	2

	4.4
	4-ех канальный модуль вывода аналоговых сигналов.
	· Высота 1U;

· Количество входных аналоговых каналов – 4 с общим проводом;

· Частота дискретизации ЦАП – 100 кГц/канал;

· Разрешение ЦАП –16 бит;

· Входной диапазон сигналов –±10 В;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;

· Допустимые удары – до 30 g полусинус 11 мс, до 50 g полусинус 3 мс;

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	1

	4.5
	4-х  канальный модуль вывода аналоговых сигналов.
	· Высота 1U;

· Количество входных аналоговых каналов – 4 с общим проводом;

· Частота дискретизации ЦАП – 100 кГц/канал;

· Разрешение ЦАП –16 бит;

· Входной диапазон сигналов – 0...20мА;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;
· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	2

	4.6
	Высокоскоростной модуль измерения токовых сигналов.
	· Высота 1U;

· Количество входных аналоговых каналов – 8;

· Частота дискретизации АЦП – 200 кГц;

· Разрешение АЦП –16 бит;

· Входной диапазон сигналов – 0-20 мА, +/-20 мА;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;

· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	2

	5
	Комплекс контроля и управления реле, в составе:
	1

	5.1
	Реконфигурируемое шасси на базе ПЛИС XilinxVirtex-5 LX110 или (эквивалент)и возможностью установки 14 модулей ввода/вывода сигналов
	· 14 слотов для установки модулей высотой 1U;
· Комплект для установки шасси на DIN-рейку;

· ПЛИС XilinxVirtex-5 LX110;

· Поддержка режима обмена данными по каналам DMA;

· Дублированный вход питания 9-30 В постоянного тока;

· Потребляемая мощность – до 32 Вт;

· Рабочая температура – от 0 до +55 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;

· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Масса не более 2.4кг;

· Совместимость с программным драйвером RIO;
	1

	5.2
	4-ех канальный релейный модуль.
	· Высота 1U;

· Количество встроенных реле –4;

· Тип реле – электромеханическое;

· Уровень переключаемых сигналов – до 60 В постоянного тока, 250 В переменный ток, 4А;

· Частота переключения - 1Гц;

· Изоляция между каналами 250В;

· Рабочая температура – от -40 до +70 С;

· Допустимые вибрации - до 5 g;
· Допустимые удары – до 30 gполусинус 11 мс, до 50 gполусинус 3 мс;

· Совместимость с программным драйвером RIO.
	3

	5.3
	Заглушка
	· Заглушка для защиты пустого слота шасси
	16

	6
	Панель оператора, в составе:
	1

	6.1
	Встраиваемый компьютер
	· Сенсорный монитор не менее 15 дюймов;

· Процессор с частотой не менее 1ГГц;

· Оперативная память не менее 512Мб;

· Жесткий диск не менее 40Гб;
	2

	6.2
	Коммутатор
	· 8 каналов 10/100 BaseT(X) Ethernet;

· Комплект для установки на DIN-рейку;
	1

	6.3
	Кабель Ethernet
	· Витая пара длиной 1 м
	5

	6.4
	Кабель Ethernet
	· Витая пара длиной 5 м
	5

	7
	Набор разработчика прикладного программного обеспечения, в составе:
	1

	7.1
	Профессиональная версия среды графического программирования
	· ПО для программирования в графическом виде следующих операций: сбора данных и управление устройствами аналогового и цифрового ввода/вывода, сбора видеоизображения, управление приводами, сбора данных с модульных приборов, интерфейсов под ОС Windows, Linux, MacOS; анализ и обработка результатов с использованием функций спектрального анализа, фильтрации, наложения окон, интерполяции, статистического анализа; сохранения данных в файлы различного формата; передачи данных по сети; создания интерфейса пользователя с использованием готовых элементов управления и отображения;
	1

	7.2
	Библиотека реального времени
	· Программное обеспечение для графического программированиямониторинга объектов в режиме реального времени:
	1

	7.3
	Библиотека ПЛИС или(эквивалент)
	· Программное обеспечение для графического программированияПЛИС;
	1

	7.4
	Библиотека сенсорных устройств
	· Программное обеспечение для графического программированияустройств с сенсорной панелью;
	1

	7.5
	Библиотека управления движением
	· Программное обеспечение для графического программированияуправления движением;
	1

	7.6
	Библиотека программированияARM
	· Программное обеспечение для графического программированиямикроконтроллеров архитектуры ARM.
	1


1. Условия поставки: В общую сумму договора должны входить: НДС, доставка до: 196641, Санкт-Петербург, п. Металлострой, дорога на Металлострой д.3, ФГУП «НИИЭФА им. Д.В.Ефремова», расходы на перевозку, страхование, упаковку, экспедирование, полный комплект тех. документации, уплаты таможенных пошлин, налогов, монтажные и пуско-наладочные работы
2. Срок поставки: до 25 ноября 2012г.
3. Срок монтажных и пуско-наладочных работ: в течение 4- рабочих дней с момента подписания акта пуско-наладочных работ
4. Требование к гарантии: Поставляемое оборудование должно быть обеспечено гарантией восстановления работоспособности в гарантийный период без дополнительных расходов со стороны Покупателя при условии соблюдения Покупателем условий эксплуатации, установленных Производителем оборудования. Гарантийное обслуживание должно осуществляться не менее 12 месяцев с момента подписания накладной Торг-12.
5. Требование к упаковке: Оборудование поставляется в специальной упаковке, соответствующей стандартам ISO, ГОСТ, ТУ, обязательным правилам и требованиям для тары и упаковки. Упаковка должна обеспечивать полную сохранность оборудования на весь срок его транспортировки любым видом транспорта с учетом перегрузок и длительного хранения.
6. Требование к технической документации: Все поставляемое оборудование  должно иметь сертификаты. Все поставляемое оборудование  должно быть обеспечено комплектом документации, включающим инструкции по эксплуатации, паспорта, сертификаты и другую документацию, поставляемую фирмой производителем, в том числе гарантийные обязательства. 
7. НМЦ  3 783 333,33 тыс. руб. в т.ч. НДС 18%.
8. Порядок расчетов: 50% в течение 10 (десяти) банковских дней от даты подписания договора.

40% в течение 10 (десяти) банковских дней от даты подписания накладной ТОРГ-12.

10% в течение 10 (десяти) банковских дней от даты подписания Акта проведения монтажных и пуско-наладочных работ.

Источник финансирования: собственные средства Заказчика – 100%
Начальник отдела комплектующих изделий: ______________________
Технический эксперт: ______________________ / _____________________/
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